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LEGENDA

Istniejgca krawedz jezdni

Odcinek remontowanego ogrodzenia

Cze$¢ odcinka remontowanego ogrodzenia

Obszar wygrodzenia jezdni

ﬁ _Ozr_la_kowanie pionowe
— istniejace
A-14 Oznakowanie pionowe
tymczas. tymczasowe
P-4 Oznakowanie poziome
istniejace
@) Reczne kierowanie ruchem

UWAGI OGOLNE:

Organizacja robét

1.

Prace zwigzane z remontem ogrodzenia, wymagajgce wprowadzenia tymczasowej
organizacji ruchu, podzielono na dwa etapy:

- ETAP | —rozbiérka istniejgcego ogrodzenia,

- ETAP Il — wykonanie nowych fundamentéw (betonowanie).

Ogrodzenie objete remontem podzielono na odcinki, cze$ci oraz — w razie potrzeby —
fragmenty, umozliwiajace etapowe prowadzenie robét przy zachowaniu mozliwie
najkrétszego odcinka objetego ruchem wahadtowym oraz minimalizacji utrudniert w ruchu
drogowym.

Kazdy schemat wygrodzenia jezdni wraz z przypisanym oznakowaniem moze by¢ stosowany
zaréwno podczas realizacji ETAPU |, jak i ETAPU II.

Kolejno$¢ realizacji poszczegélnych odcinkdéw, czeéci i fragmentéw zostanie okreslona przez
Wykonawce w harmonogramie robét przed rozpoczeciem prac.

Organizacja ruchu

1.

Ruch wahadtowy nalezy prowadzi¢ poprzez reczne kierowanie ruchem przez osoby
posiadajace wymagane uprawnienia.

W okresach, w ktérych ruch wahadtowy nie bedzie obowigzywat (np. w porze nocnej lub w
dniach wolnych od pracy), po usunigciu wygrodzenia jezdni nalezy usung¢ lub uniewaznic¢
oznakowanie pionowe dotyczgce ruchu wahadtowego oraz recznego kierowania ruchem
poprzez zakrycie lub obrécenie znakow.

Prowadzenie robét

1.

Jezeli technologia rob6t na to pozwala, dtugo$¢ wygrodzenia jezdni nalezy kazdorazowo
ograniczy¢ do minimum niezbednego do bezpiecznego prowadzenia robét.

Przyktadowo: jezeli remontowany fragment ogrodzenia ma dtugo$¢ 50 m, a prowadzenie

rob6t wymaga wygrodzenia jezdni jedynie na dtugosci 20 m, wygrodzenie nalezy wykonaé na
dtugosci 20 m. Pozostate oznakowanie nalezy wykonac zgodnie z rysunkami.
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